
하이라이트

매력적이고 고도로 통합 된 디자인
소형 고도로 통합 된 디자인은 당신이 당신의 가방으로 포장하기가 쉽다는 것을 의미한다. 유선형의 디자인은 화려하게 당신이 군중의 초점이 될 수는 산업 디자인의 미적 감각과 환상적인 시
각 효과를 반영한​​다. 또한, 당신은 GoPro의 또는 다른 조명 및 자동 Pathfinderto에 편리한 카메라는 당신에게 새로운 여행 경험을 가져올 것이다 공기에서 일부 장면을 촬영
마운트 할 수 있습니다.

디자인을 비행 읽기
하드웨어 장착 및 소프트웨어 튜닝은 모든 배달 이전에 수행됩니다. 당신이 그것을 압축을 풀고 순간을 비행 자동 Pathfinderis 준비, 당신은 단지, propellors를 부착 리튬
폴리머 충전 및 사용하기 전에 송신기 배터리를 설치해야합니다.

원격 제어 장치를 포함합니다. (단 4 X AA 배터리를 추가)
자동 Pathfindercontains 완전히 같은 것을 구입 불편을 방지하기 위해 사용자를 도와 리모콘과 수신기. 당신이해야 할 유일한 것은 TX 배터리 (4 배 AA 건전지)를 추가
하는 것입니다. 2.4 G ISM 주파수는 300m에 효과적인 제어 거리까지 (특정 비행 환경에 의해 영향을받을 수) 있습니다. 간섭 방지 디자인 호핑 주파수는 복수의 원격 제어기가
동시에 작동 할 수 있고, 신뢰할 수있는 원격 통신 링크를 제공한다.

안정, 아직 민첩한 성능, 쉬운 비행
자동 Pathfinderhas 통합 비행 역학 시스템, MX + GPS 다중 로터 자동 조종 시스템뿐만 아니라 전용 리모콘 수신기. 비행 매개 변수와 함수는 배달 전에 설치되었습니다,
그래서 당신은 당신이 그것을받는 순간 당신의 자동 패스 파인더를 비행 할 수있다. MX의 자동 조종 시스템의 검증 된 안정성은 쉽게 멋진 비행 성능을 달성 할 수 있습니다.

위치 유지를 포함하여 두 비행 제어 모드,
MX 내장 된 자동 조종 시스템 플러스 GPS 모듈, 자동 패스 파인더는 GPS의 태도와 자세 제어 모드가 있습니다. 파일럿은 특정 비행 경험을 달성하기 위해 두 모드를 전환 할 수있
다.

지능형 방향 제어 (IOC)
자동 Pathfinderalso는 MX의 자동 조종 시스템의 지능형 방향 제어 (IOC) 기능을 가지고 있습니다. 일반적으로, 다중 - 비행 회 전자의 전진 방향은 코 방향과 동일하다. 과
정에서 비행 잠금, 앞으로 방향은 기록 코 방향과 동일하다 : 코 포인트, 전방 코 방향과는 아무 상관이없는 곳, 지능형 방향 제어 (IOC)를 사용하여. 홈 로크 취항, 순방향은 다중 로터
곳 포인트로부터의 방향과 동일하다.

안전 장치 ​​& A; 자동 이동 홈 / 착륙
자동 Pathfinderalso는 MX의 자동 조종 시스템의 안전 장치 ​​기능을 가지고있다. 이것은 MX 컨트롤러와 송신기 사이의 통신이 끊어지면, 컨트롤러로부터의 모든 명령 스틱의
출력은 중심 위치로 이동을 의미. GPS 신호가 충분하면, 시스템은 자동으로 돌아 홈을 발동하고 안전하게 도착한다.

GOPRO 카메라 마운트 (카메라 포함되지 않음)
당신은 빛과 편리한 카메라 (예를 들어, GoPro의) 또는 다른 비디오 촬영 전자 장비를 탑재하는 자동 Pathfinderhas 외부 이동식 카메라가 탑재합니다. 당신이 당신의 비행을
기록하는 것이 매우 편리합니다.

비행 시간의 10-15분
자동 Pathfinderincludes 및 균형 충전기 (2700mAh의 용량, 무게 만 180g)와 3S 리튬 폴리머 배터리. 올인원 디자인과 가벼운 기체로, 비행 시간은 당신에게 더
광범위한 비행 경험을 제공합니다 10-15분을 지속 할 수있다.

낮은 전압 보호
자동 Pathfinderalso 저전압 보호 두 레벨, MX 자동 조종 시스템의 기능을 갖는다. 이 충돌 또는 낮은 배터리 전압으로 인한 다른 유해한 결과에서 멀티 로터를 방지 할 수 있습
니다. 및 보호, LED 표시등이 깜박의 첫 번째 수준에서 당신을 경고하는 "바이 바이 바이"의 소리가. 두 번째 수준의 보호 시스템이 자동으로 착륙 할 수있는 자동 패스 파인더를 트리거
합니다.

최대 비행 속도 10m / s의
자동 Pathfindercan 도달 10m / s의 최대 수직 속도의 최대 수평 비행 속도는 6m / s이다. 속도와 안정성의 완벽한 조합은 자동 패스 파인더의 매력을 체험 할 수 있습니
다.

높은 강도는 비행 중 방향을 돕기 위해, 조명을 주도
자동 Pathfinderthere 각각의 팔에서 당신은 비행 중 방향을 확인하기 위해 사용되는 일부 고휘도 LED 표시등이 있습니다.

명세서



설명 : RC UFO 쿼드 콥터
팩 : 창 상자
제품 크기 : 30.0 * 30.0 * 20.0 CM
상자 크기 : 56.8 * 14.0 * 36.8 CM
판지 크기 : 60.0 * 40.0 * 64.0 CM
수량 / CTN : 4 / CTN
기능 : 때 통제 된 중 위 / 아래, 앞으로 / 뒤로, 왼쪽 / 오른쪽, 왼쪽으로 치우친 비행 / 우측으로 비행, GPS, 4 축 원격 제어, 무한 모드, 저압 경보가, 키가 돌아갑니다
전원 배터리 : 11.1V2750mAhLi 폴리;
컨트롤러 배터리 : 4 × "AA"배터리 (포함되지 않음)
근사 120 분 : 시간 ​​충전
근사 15 분 : 시간을 비행
원격 제어 거리 : 500 미터를 근사;
CBM / CTN : 0.154
G.W / N.W : 14.00 / 11.00 KGS
수량 / 1x20'GP : 720PCS
수량 / 1x40'GP : 1480PCS
수량 / 1x40'HQ : 1760PCS

패키지 내용

* 1 * RC 쿼드 콥터
* 1 개 송신기
* 1 * 충전기
* 1 X 드라이버
* 1 * 배터리
* 1 X의 PTZ
* 1 개 사용 설명서












