
Points forts

2.4G transmittion fournir distance de contrôle stable
4 canaux à distance ControI
Buit dans le système Gyro
Voler avant, en arrière, volant à droite / gauche
360 Rotation
Voler haut / bas / Tourner à gauche / droite
4 hélice principale

caractéristiques

(1) Fonction: haut / bas, avant / arrière, gauche / droite, vol leftward / vol la droite, Veer, Survoler 
(2) Alimentation Batterie: 3.7V 250mAh Li-poly
(3) Contrôleur de Batterie: 4 x1.5V piles "AA" (non incluses)
(4) Temps de charge: 60 minutes Approximation
(5) moyen de charge: USB & amp; Charge boîte
(6) Utiliser le temps: 5-8 minutes Approché
(7) Contrôle à distance: envi

accou
plés 20 M
(8) Certificats: LED, FCC, EMC, EN62115, RTTE, EN71, ROHS, ASTM, 6P

Contenu de l'emballage

1xquadcopter
1xTransmitter
4xMain hélice
1xUSB câble de connexion



1xCharger (UFO)
2xLi-Po Batteries




