
Highlights

Aantrekkelijk en sterk geïntegreerde ontwerp
Een compact en sterk geïntegreerde ontwerp betekent dat het gemakkelijker is voor u om het te
verpakken in je rugzak. Het gestroomlijnde ontwerp weerspiegelt briljant de esthetiek van het industrieel
ontwerp en de fantastische visuele effecten kunt u de aandacht van het publiek te worden. Bovendien kunt
u monteren een GoPro of andere licht en handig camera's op uw Auto-Pathfinderto schieten wat beelden
uit de lucht, die zal brengen u een nieuwe reiservaring.

Lees om het ontwerp te vliegen
De hardware montage en software tuning zijn allemaal gedaan voorafgaand aan de levering. De Auto-
Pathfinderis klaar voor het moment dat je het uitpakken vliegen, hoeft u alleen maar propellors koppelen,
opladen van de LiPo en installeer de zender batterijen voor gebruik.

Bevat de afstandsbediening. (Voeg enkel 4 x AA-batterijen)
Auto-Pathfindercontains een afstandsbediening en de ontvanger, die de gebruiker helpen om het ongemak
van het kopen van dergelijke zaken volledig te vermijden. Het enige wat u hoeft te doen is om TX-
batterijen (4x AA droge cel) toe te voegen. De 2,4 G ISM frequentie maakt de effectieve controle op
afstand tot 300 meter (kan worden beïnvloed door de specifieke vlucht milieu). De frequentie hopping anti-
interferentieontwerp kunnen meerdere afstandsbedieningen werken tegelijkertijd en een betrouwbare
externe communicatieverbinding.

Stabiel, maar toch behendig prestaties, makkelijk te vliegen
Auto-Pathfinderhas geïntegreerd vliegdynamiek systeem de MX + GPS multi-rotor autopilot systeem,
alsmede de specifieke afstandsbediening en de ontvanger. Vlucht parameters en functies zijn opstelling
vóór de levering, dus je kunt vliegen je Auto-Pathfinder het moment dat u het ontvangt. De bewezen
stabiliteit van de MX stuurautomaat systeem stelt u in staat om grote vliegprestaties gemakkelijk te
bereiken.

Twee flight control modes, waaronder positie hold
Met de ingebouwde MX stuurautomaat systeem en een GPS-module, de Auto-Pathfinder heeft GPS Attitude
en Attitude Control Mode. Piloten kunnen schakelen tussen de twee modi om een bepaalde vlucht ervaring
te bereiken.

Intelligente oriëntatie controle (IOC)
Auto-Pathfinderalso heeft de intelligente Control (IOC) de functie van de MX stuurautomaat systeem.
Meestal is de voorwaartse richting van een vliegende multi-rotor is gelijk aan de neus richting. Via
intelligente Control (IOC), waar de neus punten, de voorwaartse richting heeft niets te maken met neus
richting: Na verloop vergrendelen vliegen, de voorwaartse richting is gelijk aan een opgenomen neus
richting. In eigen slot vliegen, de voorwaartse richting is gelijk aan de richting van huis wijs multi-rotor.

Failsafe & amp; Auto go home / landing
Auto-Pathfinderalso heeft de failsafe functie van de MX stuurautomaat systeem. Dit betekent dat wanneer
de communicatie tussen de Mx-controller en de zender wordt verbroken, zal de uitgangen van alle
commando stokken van regelaar naar de middenpositie. Als het GPS-signaal goed genoeg is, zal het
systeem automatisch geactiveerd Terugkeren naar huis en zal veilig aan de grond.

GoPro camera mount (camera niet inbegrepen)
Auto-Pathfinderhas een externe verwisselbare camera monteren voor u te licht en handig camera's (GoPro
bijvoorbeeld) of andere video-opnamen elektronische apparatuur te monteren. Het is erg handig voor u om
uw vlucht te nemen.

10 tot 15 minuten vliegtijd



Auto-Pathfinderincludes een 3S LiPo batterij (met een capaciteit van 2700mAh, gewicht slechts 180g) en
een balans lader. Met de all-in-one ontwerp en lichte casco, kon de vliegende duren 10 tot 15 minuten
waarin je een uitgebreidere vlucht ervaring zal geven.

Lage spanning bescherming
Auto-Pathfinderalso heeft twee niveaus van lage spanning bescherming, een functie van de MX
stuurautomaat systeem. Het voorkomt dat uw multi-rotor van crashen of andere schadelijke gevolgen
veroorzaakt door lage accuspanning. In het eerste niveau van bescherming, de LED-indicator knippert en
maakt een geluid van "Bi-Bi-Bi" om u te waarschuwen. In het tweede niveau van bescherming zal het
systeem de Auto-Pathfinder om automatisch het land leiden.

Maximale vliegsnelheid 10m / s
De maximale horizontale vlucht snelheid van de Auto-Pathfindercan bereik 10m / s en de maximale
verticale snelheid is 6 m / s. De perfecte combinatie van snelheid en stabiliteit kunt u de glamour van
Auto-Pathfinder ervaren.

Hoge intensiteit LED-verlichting, oriëntatie helpen tijdens de vlucht
Onder elke arm van de Auto-Pathfinderthere zijn enkele hoge intensiteit LED-indicatoren die worden
gebruikt om u te helpen om de oriëntatie te zien tijdens de vlucht.

Bestek

Beschrijving: RC UFO Quadcopter
Verpakking: Window Box
Grootte van het product: 30,0 * 30,0 * 20,0 CM
Maat van de doos: 56,8 * 14,0 * 36,8 CM
Grootte van het karton: 60,0 * 40,0 * 64,0 CM
Q'ty / CTN: 4 / Ctn
Functie: omhoog / omlaag, vooruit / achteruit, links / rechts, naar links vlucht / Rechtsom vlucht, GPS, 4-
Axis afstandsbediening, Endless mode, lage druk alarm, A om terug te keren wanneer u niet op
gecontroleerde
Batterij: 11.1V2750mAhLi-poly,;
Controller batterijen: 4 x "AA" batterijen (niet inbegrepen);
Oplaadtijd: Benaderde 120 minuten;
Vliegtijd: Benaderde 15 minuten;
Afstandsbediening afstand: Benaderde 500 meter;
CBM / CTN: 0,154
G.W / N.W: 14,00 / 11,00 KGS
QTY / 1x20'GP: 720PCS
QTY / 1x40'GP: 1480PCS
QTY / 1x40'HQ: 1760PCS

Inhoud van de verpakking

* 1 x RC quadcopter
* 1 x zender
* 1 x oplader
* 1 x schroevendraaier
* 1 x batterij
* 1 x PTZ
* 1 x handleiding












