
ハイライト

ハイホールドモード：
高密度空気圧センサーで正確に高さを保持することができます。
6軸ジャイロ：
強い安定性、強い風の抵抗、制御が容易。
360度ロール：
プロフェッショナルクールと絶妙なフライトアクション。
四輪独立駆動：
オフロードの能力を持って、車が転がりを実現することができ、ファサード自由にドライブ。
二つのモード：
変換する自由飛行モードと車モード。

仕様

アイテム名：1高ホールド土地/スカイ2モード360度ローリング2.4G 4CH 6軸RC クワッドローター RTF
周波数：2.4GHz帯
チャンネル：4CH
モータタイプ：8520
モード：フライングモード/カーモード
作業時間：ドライブのフライ9分、15分
コントロール距離：約100メートル（屋内および屋外）
充電時間：約90〜120分
クワッドローター用バッテリー：3.7V 900mAhリポバッテリー（付属）
送信機用バッテリー：4×AA電池（含まれていません）
カラー：ホワイト、ブラック
カメラ：2.0MP 0.3MPまたは選択してください
製品サイズ：23 X 20×8センチメートル（L x幅x H）
証明書：EN71 EN62115 EN60825 RTTEロッシュCD 6P ASTM FCC EN60065 BEN HR4040 MSDS UN38.3 EN62133

機能：地面に360°3Dローリングアクション/上/下/左/右/前方/後方/側飛行/ホバー/ 4つの方向制御 

パッケージContenトン

1×  RCクワッドローター
1×トランスミッタ
1つのx USB充電ケーブル
4×ホイール
4×六角ナット
1×取扱説明書
1×スクリュードライバー
1×取扱説明書

http://www.sdrctoys.com/products/2.4GHz-6-Axis-360-Eversion-RC-Wifi-Quadcopter-FPV-Real-time-Drone-With-Light-VS-Syma-X8C-Quadcopter.html#.Vqh7XPlWGQk
http://www.sdrctoys.com/products/2.4G-4CH-headless-autoback-fpv-rc-drone-with-2MP-camera-wifi-control-quadcopter.html#.Vqh7i_lWGQk





