
Reflejos

2.4G transmittion proporcionar distancia control estable
4 canales a distancia controI
Buit en el sistema de Gyro
Volar hacia adelante, hacia atrás, volando lado derecho / izquierdo
360 Girar
Volar arriba / abajo / Girar a la izquierda / derecha
4 de la hélice principal

Presupuesto

(1) Función: arriba / abajo, adelante / atrás, derecha / izquierda, vuelo hacia la izquierda / vuelo la derecha,
Veer, Suspendido en el aire 
(2) Alimentación Batería: 3.7V 250mAh Li-poli
(3) Batería Controlador: 4 x1.5V baterías "AA" (no incluidas)
(4) Tiempo de carga: Aproximado 60 minutos
(5) forma la carga: USB & amp; Caja de carga
(6) Use el tiempo: 5-8 minutos aproximado
(7) Distancia del control: de Approxi

acopl
ado 20 M
(8) Certificados: LED, FCC, EMC, EN62115, RTTE, EN71, RoHS, ASTM, 6P

Contenido del paquete

1xquadcopter
1xTransmitter
4xMain hélice



1xUSB cable de conexión
1xCharger (por OVNI)
Baterías 2xLi-po






