
亮点

有吸引力的，高度集成化设计
结构紧凑，高度集成的设计意味着它更容易为你收拾它变成你的背包。流线型的设计出色地体现了其工业设计的美学与梦幻般的视觉效果，让你成为人群中的焦点。此外，你可以安装一个GOPRO或
其他光线和你的自动Pathfinderto得心应手的相机拍摄的，这将带给你一个全新的旅游体验空中的一些镜头。

阅读飞设计
硬件安装和软件调试都在交货前完成。自动Pathfinderis箭在弦上您打开它的那一刻，你只需要附加推进器，充电锂聚合物电池，使用前安装发射机电池。

包含遥控器。（只需添加4节AA电池）
自动Pathfindercontains遥控器和接收器，这帮助用户完全避免购买这样的事情的不便。你需要做的唯一的事情是添加TX电池（4X AA干电池）。该的2.4G ISM频段，使有效
控制距离可达300米（可通过特定的飞行环境受到影响）。跳频抗干扰设计允许多个远程控制器的工作的同时，并提供了可靠的远程通信链路。

稳定的，但灵活的性能，易飞
自动Pathfinderhas集成飞行动力学系统中，MX + GPS多旋翼自动驾驶系统，以及专用遥控器和接收器。飞行参数和功能已经设置出厂前，这样你就可以飞的自动探路者收到的那一刻。
在MX自动驾驶系统的成熟稳定性让您轻松实现伟大的飞行性能。

两种飞行控制模式，包括位置保持
通过内置的MX自动驾驶系统以及GPS模块，自动探路者拥有GPS姿态及姿态控制模式。飞行员可以在两种模式之间切换，以达到特定的飞行体验。

智能定向控制（IOC）
自动Pathfinderalso有MX自动驾驶系统的智能方向控制（IOC）的功能。一般，一个飞行飞行器的前进方向是一样的鼻子方向。通过使用智能方向控制（IOC），无论鼻点，前进方向无
关，与鼻子的方向：在过程中锁飞，前进的方向是一样的记录鼻子的方向。在家里锁飞扬，向前的方向是相同的，从原点方向到多转子。

故障安全和放大器;汽车回家/着陆
自动Pathfinderalso有MX自动驾驶系统的故障安全功能。这意味着，当对MX控制器和发射器之间的通信被切断，所有的命令棍子从控制器的输出将进入到中心位置。如果GPS信号是不
够好，系统会自动触发返回首页并安全着陆。

GOPRO摄像机架（相机不包括在内）
自动Pathfinderhas外部可移动式摄像机支架为您安装轻巧的相机（GOPRO为例）或其它视频拍摄电子设备。这是非常方便的为您记录您的飞行。

10至15分钟的飞行时间
自动Pathfinderincludes一个3S锂聚合物电池（使用2700mAh的容量，重量仅180克）和平衡充电器。随着所有功能于一身的设计和较轻的机身，飞行时间可能会持续10
至15分钟，这将给你一个更丰富的飞行经验。

低电压保护
自动Pathfinderalso有两个级别的低电压保护，对MX自动驾驶系统的功能。它可以防止您的多旋翼崩溃或因电池电压过低等严重后果。在保护，LED指示灯闪烁的第一个层次，使“双双
碧”的声音提醒你。在第二级保护系统将触发自动探路者自动降落。

最大飞行速度为10米/秒
自动Pathfindercan达到10米/秒，最大垂直速度的最大水平飞行速度是6米/秒。速度和稳定性的完美结合，让您体验自动探路者的魅力。

高强度的LED灯，在飞行过程中，以帮助取向
根据自动Pathfinderthere的每个臂是这是用来帮助你看到在飞行方向的一些高强度的LED指示灯。

技术指标

说明：RC飞碟四轴飞行器
包装：开窗盒
产品尺寸：30.0 * 30.0 * 20.0厘米
箱体尺寸：56.8 * 14.0 * 36.8厘米
外箱尺寸：60.0 * 40.0 * 64.0厘米
台数/箱：4 /箱
功能：上升/下降，前进/后退，左/右，向左飞行/右飞行，全球定位系统，四轴遥控，无限模式，低压报警，一键返回时出受控



动力电池：11.1V2750mAhLi聚;
控制器电池：4个“AA”电池（不含税）;
充电时间：120的逼近分钟;
飞行时间：15的逼近分钟;
遥控距离：500的逼近米;
CBM / CTN：0.154
毛重/ N.W：14.00 / 11.00 KGS
数量/ 1x20'GP：720PCS
数量/ 1x40'GP：1480PCS
数量/ 1x40'HQ：1760PCS

包装内容

* 1个RC四轴飞行器
* 1个发射器
* 1个充电器
* 1个螺丝刀
* 1个电池
* 1个云台
* 1个手册












